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ÿÿ路面空洞W{zけ»輪荷重{¸»路面×的変位計測結果~評価
0~x±；ÎÞ1健全部x空洞部w~輪荷重�荷時~路面�わ�量をOCM(Orientation Code Matching){¸sv計測
可能wあº1FWD(Falling Weight Deflectometer){¸sv�荷し�時~�わ�量x比較y»こxw1計測値|一定~
信頼gを有y»事を確認し�2以上¸º1FWD等~特殊z�荷Í置を用いz1ý行車両~輪荷重を輪荷荷重xしv路
面~�わ�量をOCM{¸sv計測y»手法~÷没危険度評価へ~適用g|認±¹¼�x考え»2
0~�1�わ�量ôーク値分布を計測可能xし�こxw1路面O空洞上~�わ�量|最大値を把握可能{zs�2

Āÿ現行路面÷没危険度評価手法~妥当g検証
0~x±；\一発生深度{t\一空洞幅~路面O空洞{tいv断面形状~違いx�わ�比~·Ïを比較y»2�わ�
比�断面形状1空洞幅{{{わ¹z1÷没危険度|大}い{y大}くzsvい»2~�1断面形状{{{わ¹z1空
洞幅|大}くz»x�わ�比|大}くz»þ向|確認w}»2
0こ~こx{¹1�わ�比x÷没危険度�正比例~·Ï{あ»こx|分{s�|1空洞幅|大}くz»x�わ�比|
大}くzº1�わ�比�けw異z»空洞幅~÷没危険度を評価y»事�ö難wあ»こx|分{»2
0一方1\一~空洞幅w�1矩形断面~�わ�比|[円断面¸º²大}くzsvzº1空洞~幅x発生深度|\一w
あsv²1÷没危険度�[円断面~{う|_さいxv断w}»2こ~こx�1断面幅x発生深度|\一~場合1[円
断面~÷没危険度を過大{あ»い�1矩形断面~÷没危険度を過]{評価y»可能g|あ»こx|示しvい»x考え
»2
0以上¸º1現行~空洞発生深度x空洞幅~�w評価手法�1簡易v定法xしv1有意wあ»x考え¹¼»|1�わ
�比等~評価手法を導入y»こxw¸º1合理的{空洞危険度を評価w}»x考え»2

āÿÎ後~課題；
0d 本研究{¸sv1輪荷重{¸»路面変位をCCDカñラz¸びOCMを用い�ë析w計測可能wあ»こx|確認さ¼
�2一方w1現状~手法w�計測{�しv�1空洞中心~�わ�量を計測y»�±{�1ダンプøラックを正確{空
洞中心上をý¹{»必要|あ»�±1ÎÞ~計測{zいv�1車線規制を行sv計測を実施し�2こ~結果1計測{
多く~時間|必要xzº1車両通行{�響を及|y結果{zs�2
0本来1本計測手法�交通{及|y�響を_さくy»こxを目的xしvzº1こ~問題をë決y»方法xしv1複数
Þ~輪荷重�荷を行い1空洞周辺~輪荷重{¸»最大�わ�分布を計測し1空洞部~最大�わ�量を特定y»事|考
え¹¼»2複数Þ輪荷重を�荷し��~計測結果{¹1路面最大�わ�量を特定可能zë析ソõø~�発|必要xz
»x考え»2
0e空洞をò÷ルWし�FEMë析{¸sv1現行~路面O空洞~÷没危険度評価手法{tいv�1一定~妥当g|確
認w}�2一方w評価~鉛直断面形状|ßfさ¼vいzい�±1危険度を合理的{評価w}vいzい部分|あ»可能
g|示さ¼�2
0本研究w�1�わ�比{tいv~検討{xy~»|1Î後1ë析的{段�的{�荷を変Wさ{v÷没時~荷重を求
±»こxw空洞~÷没危険度x路面�わ�~·Ïを¸º合理的{評価w}1空洞~相対的z÷没危険度評価{寄与y
»こx|w}»x考え»2
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