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0本研究w�1iPhone{搭載さ¼vい»LiDAR機能を用いv1道路舗装~点検業務を効率Wす»た±{基礎的z研究
を行い1以O~¸うz結果|得¹¼た2

01) iPhoneアプリ{¸»測定範囲~比較を行sた結果1奥行方向{�アプリ{¸»ÿ�み¹¼z{sた|1幅方向
{�アプリ{¸º測定可能z範囲{ÿ|あ»こx|わ{sた2

02) iPhone{搭載さ¼たLiDAR~みを用いた場合w²1mあたºmm単位~誤ÿw測量を行うこx|w}»2

03) <viDoc=をiPhone{取º付けた場合�1あ»程度広い範囲w²平面方向{tいv�非常{高い精度w測定w}
»2

0最後{1iPhone~LiDARを用いた計測�非常{簡単wあº1誰w²あ»程度~精度w測定|可能wあº熟練を必要
xしzい点w非常{優¼vい»x考え¹¼»2

LiDARスキャナ搭載端末{¸»路面調ÿ~省力W{関す»研究


